AYDIN ADNAN MENDERES UNIVERSITESI
DERS BILGI FORMU

Dersin Adi Robotik ve Kodlama

Ders Kodu BPR158 Ders Diizeyi Onlisans

AKTS Kredi 2 is Yikii 50 (Saat) Teori 2 Uygulama 0 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Bu ders 6n lisans 6grencilerine robotik biliminin temelleri ile robotlara bilgisayar programcisi 6zel bakis

acisi 1s1ginda yaklasimini tanitmaktir.

Ozet igerigi Robotige giris, Tanimlar, Genel bilgiler, Elektrik, Elektronik ve Devre Elemanlari, Robot kontroli, ,
Robotik Kontrol Elemanlari, Algoritma Gelistirme, Operatorler, Kontrol Yapilari, Sensérler ve Algilayicilar
ile Uygulamalari, Dc Motor Uygulamasi, Servo Motor Uygulama, Step Motor Uygulama, Robot Projesi

Staj Durum Yok
Ogretim Yoéntemleri Anlatim (Takrir), Tartisma, Proje Tabanli Ogrenme, Bireysel Calisma, Problem Cézme
Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arac Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 30
Ddnem Sonu Sinavi (Final) 1 70

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Bilgisayar Kontrolli Robotik - Devrim Camoglu Dikeyeksen Yayin Dagitim

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Robotige giris

2 Teorik Tarihge ve tanimlar

3 Teorik Genel Bilgiler

4 Teorik Elektrik, Elektronik ve Devre Elemanlari

5 Teorik Robot kontrolii

6 Teorik Robotik Kontrol Elemanlari

7 Teorik Algoritma Gelistirme, Operatérler, Kontrol Yapilari
8 Teorik Sensodrler ve Algilayicilar

9 Ara Sinav (Vize) Ara sinav

10 Teorik Sensodrler ve Algilayicilar ile Uygulamalari
11 Teorik Dc Motor Uygulamasi

12 Teorik Servo Motor Uygulama

13 Teorik Step Motor Uygulama

14 Teorik Robot Projesi

15 Teorik Robot Projesi

16 Dénem Sonu Sinavi

(Final) Yariyil Sonu Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Cergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlk Etkinlik Slresi Toplam Is Yiiki
Kuramsal Ders 14 0 2 28
Odev 5 2 0 10
Ara Sinav 1 5 1 6
Donem Sonu Sinavi 5 1 6
Toplam Is Yiikii (Saat) 50
Yuvarla [Toplam s Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 2

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1  Gerekli teknik, akademik ve pratik bilgiye ulasmak
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Sistem veya slireglerin analiz, tasarimi ve kullanimini verimlilik, uretile bilirlik, stirdirtlebilirlik, cevresel ve sosyal boyutlarda
uygulama yetisi sergilemek

Disiplinler arasi etkilesim bulunan arastirma takimlarinda etkin sekilde calismak
Robotik biliminin tarihgesini ve temellerini bilme
Robotlara bilgisayar programcisi 6zel bakis agisi isiginda yaklagim edinme

Program Ciktilani (Bilgisayar Programciligi Programi)
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Web projesi hazirlama ve yayinlama bilgi ve becerilerine sahip olma
Veritabani uygulamalarini amaca uygun kullanip yénetimi icin gerekli bilgi ve beceriye sahip olma
Yazilim gelistirme, test etme ve kurulumu icin gerekli bilgi ve beceriye sahip olma

Bilgisayar programciligi icin gerekli donanimi kullanabilmeli ve s6z konusu donanim ile ilgili karsilastiklari temel sorunlari
¢bzebilme

Bilgisayar programciliginin gerektigi diizeyde bilgi ve iletisim teknolojilerini kullanabilme

Alan ile ilgili kargilagilan problemlere ¢6zim Uretebilme

Mesleginde is planlamasi yapma yeterliklerine sahip olma

is arkadaslari ve miisterileri ile bilgi ve beceriye dayali diizeyli bir iletisim kurabilme

Bireysel ya da bir ekip Uyesi olarak sorumluluk alabilmeli ve aldigi sorumlulugu basariyla yerine getirebilme
Calisma konusuyla ilgili distncelerini yazili ve sézlu ifade edebilme

Kazandig: bilgileri yeni durumlara uyarlayabilme

Program ve C')grenme Ciktilan iligkisi 1 :Cok Diislik, 2:Diislik, 3:Orta, 4:Yliksek, 5:Cok Yiiksek
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