AYDIN ADNAN MENDERES UNIVERSITESI
DERS BILGI FORMU

Dersin Adi Genel Otomotiv Bilgisi

Ders Kodu OTT182 Ders Diizeyi Onlisans

AKTS Kredi 2 is Yikii 50 (Saat) Teori 2 Uygulama 0 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Bu derste 6grenciye, motorlu tagitlar motoru Uzerindeki tim aksamlarin ¢alisma prensibi, otomobilin 6n

dizen, lastik, glic aktarma organi ve diger yardimci donanimlarinin genel olarak teorik bilgisi aktarilarak
otomotiv sektdri hakkinda temel bilgilere sahip olmasi amacglanmaktadir.

Ozet icerigi Motor terimleri, iki ve Dért Zamanl Motorda Cevrimler, Otto Cevrimleri, Dizel Cevrimleri, Motorlarda
Olgme ve Kontrol, Subaplar, Sente ve Silindir Kapagi, Subap Mekanizmalari, Piston Biyel Mekanizmasi,
Segmanlar, Krank ve Kam Milleri, Zaman Ayar Dizenekleri, Degisken Subap Zamanlamasi, Motor
Bloklari, Yaglama Sistemi, Sogutma Sistemi, Yakit Sistem, Hareket Kontrol Sistemleri, Gli¢ Aktarma
Organlari, Otomobil imalat Teknolojisi, Ara¢ Satin Almada Dikkat Ediimesi Gerekeneler

Staj Durum Yok
Ogretim Ydéntemleri Anlatim (Takrir), Tartisma
Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 40
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 70

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Megep Motor Teknolojisi 1
2 Megep Motor Teknolojisi 2
3 Megep Motor Teknolojisi 3
4 Megep Motor Teknolojisi 4

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Motor terimleri

2 Teorik iki ve Dért Zamanl Motorda Cevrimler, Otto Cevrimleri, Dizel Cevrimleri

3 Teorik Subaplar, Sente ve Silindir Kapagdi, Subap Mekanizmalari, Piston Biyel Mekanizmasi, Segmanlar,
Krank ve Kam Milleri

4 Teorik Zaman Ayar Dizenekleri, Degisken Subap Zamanlamasi

5 Teorik Yaglama Sistemi, Sogutma Sistemi

6 Teorik Yakit Sistemi

7 Teorik Hareket Kontrol Sistemleri

8 Teorik Hareket Kontrol Sistemleri

9 Ara Sinav (Vize) Ara Sinav

10 Teorik Lastik Segimi ve Bakimi

11 Teorik Otomobil imalat Teknolojisi

12 Teorik Otomobil imalat Teknolojisi

13 Teorik Otomotivde Yeni Gelismeler

14 Teorik Arag Satin Alirken Nelere Dikkat Etmeli

15 Teorik Arag Satin Alirken Nelere Dikkat Etmeli

16 Donem Sonu Sinavi

(Final) Yariyil Sonu Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiiki
Kuramsal Ders 14 0 2 28

Odev 10 0 1 10

Ara Sinav 1 5 1 6
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Doénem Sonu Sinavi 1 5 1 6

*25 sa

Dersi
1

a ~ 0N

Toplam Is Yiiki (Saat) 50
Yuvarla [Toplam is Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 2
atlik is yiikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

n Ogrenme Giktilari
Motor ¢evrimlerini, dizel ve otto ¢evrimlerini teorik olarak 6greneceklerdir.
Bir motorun parcalarini ve ne ise yaradigini bileceklerdir.
Motorda yardimci donanimlarin ézellikleri ve hareket kontrol sistemlerini teorik olarak bileceklerdir.
Arac satin alirken nelere dikkat edilmesi gerektigini bileceklerdir.
Ogrenci otomobil imalat teknolojileri ile ilgili bil sahibi olur.

Program Ciktilan (Bilgisayar Programciligi Programi)
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Web projesi hazirlama ve yayinlama bilgi ve becerilerine sahip olma
Veritabani uygulamalarini amaca uygun kullanip yénetimi igin gerekli bilgi ve beceriye sahip olma
Yazilim gelistirme, test etme ve kurulumu igin gerekli bilgi ve beceriye sahip olma

Bilgisayar programciligi icin gerekli donanimi kullanabilmeli ve s6z konusu donanim ile ilgili karsilastiklari temel sorunlar
¢ozebilme

Bilgisayar programciliginin gerektigi diizeyde bilgi ve iletisim teknolojilerini kullanabilme

Alan ile ilgili kargilagilan problemlere ¢6zim Uretebilme

Mesleginde is planlamasi yapma yeterliklerine sahip olma

is arkadaglari ve migterileri ile bilgi ve beceriye dayali diizeyli bir iletigim kurabilme

Bireysel ya da bir ekip Uiyesi olarak sorumluluk alabilmeli ve aldigi sorumlulugu basariyla yerine getirebilme
Calisma konusuyla ilgili diistincelerini yazil ve s6zli ifade edebilme

Kazandigi bilgileri yeni durumlara uyarlayabilme

Program ve Ogrenme Giktilan iliskisi 1:Cok Diigiik, 2:Duistik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
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