AYDIN ADNAN MENDERES UNIVERSITESI
DERS BILGI FORMU

Dersin Adi Elektromekanik Kumanda Sistemleri

Ders Kodu ELT208 Ders Dizeyi Onlisans

AKTS Kredi 4 Is YUkl 100 (Saat)  Teori 2 Uygulama 2 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Bu ders ile 6grenci, kumanda elemanlarinin montajini ve kumanda devre elemanlari kullanilarak bir fazh ve tg fazl

asenkron motorlari galistirma, devir yonu degistirme, frenleme iglemlerini yapabilecektir.

Ozet Igerigi Kumanda elemanlari, Koruma réleleri, Ug fazli asenkron motorlari kesik ve strekli ¢aligtirma, Ug fazli asenkron
motorlari iki farkli yerden (uzaktan) galistirma, Ug fazli asenkron motorlarda devir yonii degistirme, Ug fazli asenkron
motorlara direngle yol verme, Rotoru sargili asenkron motorlara yol verme, Ug fazli asenkron motorlara reaktansla ve
oto trafosuyla yol verme, Ug fazli asenkron motorlara yildiz G¢gen yol verme, Ug fazli asenkron motorlarda frenleme,
Cift devirli motorlarda kumanda, Bir fazli asenkron motor kumanda devreleri, Bir fazli asenkron motorlarda devir yonu
degistirme, Dogru akim motorlarina yol verme, Dogru akim motorlarinda devir yonu degistirme, Dogru akim
motorlarinda frenleme.

Staj Durum Yok

Ogretim Yéntemleri Anlatim (Takrir), Deney, Gosterip Yaptirma, Problem Cézme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Atolye Calismasi 1 5
Odev 1 5
Ara Sinav (Vize) 1 30
Doénem Sonu Sinavi (Final) 1 60

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar

1 ders notlar

Hafta Haftalara Gére Ders Konulari ve Ogretim Yéntemleri

1 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), G6sterip Kumanda Elemanlari, Koruma Réleleri
Yaptirma
2 Teorik & Uygulama

Anlatim (Takrir), Deney,
Gdsterip Yaptirma, Problem
Cézme

3 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem
Coézme

4 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem
Cozme

B Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem

Ug Fazli Asenkron Motorlari Kesik ve Sirekli Caligtirma

Ug Fazlh Asenkron Motorlari iki Farkli Yerden (Uzaktan) Calistirma

Uc Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yénii Degistirme

Ug Fazli Asenkron Motorlara Direngle Yol Verme

Cézme
6 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), G6sterip Rotoru Sargili Asenkron Motorlara Yol Verme
Yaptirma
7 Teorik & Uygulama

Anlatim (Takrir), Deney,
Gdsterip Yaptirma

8 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gdsterip Yaptirma, Problem
Coézme

9 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Gésterip
Yaptirma

Ug Fazli Asenkron Motorlara Reaktansla ve Oto Trafosuyla Yol Verme

Ug Fazli Asenkron Motorlara Yildiz Uggen Yol Verme ve Frenleme ( Ara sinav )

Cift Devirli Motorlarda Kumanda
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10 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem
Coézme

Bir Fazli Asenkron Motor Kumanda Devreleri

11 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gdsterip Yaptirma, Problem
Cozme

Bir Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yonu Degistirme

12 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem
Cézme

Dogru Akim Motorlarina Yol Verme

13 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem
Cézme

Dogru Akim Motorlarinda Devir Yonu Degistirme

14 Teorik & Uygulama
Anlatim (Takrir), Deney,
Gésterip Yaptirma, Problem
Cézme

Dogru Akim Motorlarinda Frenleme ( Yariyil sonu sinavi )

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde ls Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Stresi Toplam s Yiki
Kuramsal Ders 14 0 2 28
Uygulamali Ders 14 0 2 28
Odev 1 0 2 2
Laboratuvar 5 3 1 20
Okuma 5 0 2 10
Ara Sinav 1 5 1 6
Dénem Sonu Sinavi 1 5 1 6
Toplam Is Yiikii (Saat) 100
Yuvarla [Toplam [s Yiikii (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 4

*25 saatlik is yiikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1 Kumanda elemanlarinin montajini yapmak, g fazli asenkron motorlari kesik, stirekli ve uzaktan galistirmak
2 Ug fazl asenkron motorlara gesitli yontemlerle yol vermek, devir yénii degistirmek ve frenleme yapmak

Bir fazli asenkron motorlara yol vermek, devir ydni degistirmek, rotoru sargili asenkron motorlara yol vermek ve cift devirli asenkron motorlari

3 calistirmak

Cift devirli motorlarin kumandasini yapabilir.

Dogru akim motorlarina yoén verebilir devir yonini degistirebilir

Program Ciktilari (Elektrik Programi)
1  Elektrik Programi ile ilgili edindigi kuramsal ve uygulama bilgilerini kullanabilmeli
Elektrik Programi ile ilgili pratik uygulamalarda gereken teorik bilgileri, el ve/veya dustnsel becerileri kullanabilmeli
Elektrik Programinin gerektirdigi diizeyde bilgisayar yazilimi ve bilisim-iletisim teknolojilerini kullanabilmeli
Elektrik Programi’nda yeterli olacak diizeyde yabanci dil bilgisine sahip olabilmeli
Uygulamada karsilasilan ve 6ngérilemeyen sorunlari ¢gdzmek igin bireysel ve ekip Uyesi olarak sorumluluk alabilmeli
Elektrik Programinda 6grendiklerini, bagimsiz olarak uygulayabilmeli
Elektrik bolimdi ile ilgili galismalarda éngoériilemeyen problemleri belirleyebilmeli ve ¢ézim uretebilmel

Elektrik ile ilgili konularda kisi ve kurumlari bilgilendirebilmek igin diistincelerini yazil ve s6zlu olarak aktarabilmeli
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Elektrik ile ilgili verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, duyurulmasi ve uygulanmasinda toplumsal, bilimsel ve etik degerlere sahip olabilmeli
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Uygulamada karsilastigi bilgileri bilgisayar ortamina aktararak ¢ézebilmeli
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Sektoriin beklentilerini karsilayacak sekilde Elektrik ile ilgili streci/suregleri planlama becerisine sahip olmali
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Elektrik ile ilgili uygulamalar igin gerekli teknik ve modern araglari kullanabilmeli

=
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Kendisini mesleki alan diginda gelistirmek

Program ve Ogrenme Giktilan lligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
O0c1 0OG2 0O¢3 0O¢4 0O¢5
PC1 5 5 5 5 5
PC2 5 5 5 5 5
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PC5
PC6
PC7
PC9
PC11
PC12

a N N MW

a N N B bW
g N N B bW
a N N B B oW
g N N B D W
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