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Dersin Adi Elektromekanik Kumanda Sistemleri

Ders Kodu ELE208 Ders Diizeyi Onlisans

AKTS Kredi 3 is Yikii 75 (Saat) Teori 2 Uygulama 2 Laboratuvar 0

Dersin Amaci Bu ders ile 6grenci, kumanda elemanlarinin montajini ve kumanda devre elemanlari kullanilarak bir fazli
ve Ug¢ fazli asenkron motorlari galistirma, devir yoni degistirme, frenleme iglemlerini yapabilecektir.

Ozet Igerigi 1 ve 3 Fazli asenkron motorlara yol verme ,devir yonl ayari,kumanda edilmesi

Staj Durum Yok

Ogretim Ydéntemleri Anlatim (Takrir), Gésterip Yaptirma, Bireysel Calisma, Problem C6zme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lari) Ogr. Gér. Zafer KORKMAZ

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arac Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 40
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 70

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 ders notlari

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Kumanda Elemanlari Koruma Roéleleri

2 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlari Kesik ve Siirekli Calistirma

3 Teorik Ug Fazl Asenkron Motorlari Iki Farkli Yerden (Uzaktan) Calistirma

4 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yénii Degistirme

5) Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlara Direngle Yol Verme Rotoru Sargili Asenkron Motorlara Yol Verme
6 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlara Reaktansla ve Oto Trafosuyla Yol Verme
7 Teorik Ug Fazl Asenkron Motorlara Yildiz Uggen Yol Verme

8 Teorik Ug Fazl Asenkron Motorlarda Frenleme

9 Teorik Cift devirli motorlarda kumanda

10 Teorik Bir Fazli Asenkron Motor Kumanda Devreleri

11 Teorik Bir Fazli Asenkron Motorlarda Devir Y6ni Degistirme

12 Teorik Dogru akim motorlarina yol verme

13 Teorik Dogru akim motorlarinda devir yonu degistirme

14 Teorik Dogru akim motorlarinda frenleme

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiiki
Kuramsal Ders 14 0 2 28
Uygulamali Ders 14 0 2 28
Ara Sinav 1 8 1 9
Donem Sonu Sinavi 9 1 10
Toplam Is Yiikii (Saat) 75
Yuvarla [Toplam s Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 3

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1 Kumanda elemanlarinin montajini yapmak, ¢ fazli asenkron motorlari kesik, strekli ve uzaktan ¢alistirmak
Ug fazli asenkron motorlara gesitli yéntemlerle yol vermek, devir yonii degistirmek ve frenleme yapmak

Bir fazli asenkron motorlara yol vermek, devir yéni degistirmek, rotoru sargili asenkron motorlara yol vermek ve cift devirli
asenkron motorlari ¢galistirmak

2
3
4

Cift devirli motorlarin kumandasini yapabilir.
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Dogru akim motorlarina yon verebilir devir yoniunu degistirebilir.

Program Ciktilari (Elektrik Programi)
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OLCUM VE HESAPLAMA UYGULAMALARI YAPMAK

DOGRU AKIM DEVRE BAGLANTILARINI YAPMAK

TEMEL ELEKTRONIK DEVRE VE UYGULAMALARI YAPMAK

ELEKTRIK TESISAT UYGULAMALARI YAPMAK

MESLEKI ETIK DEGERLERE UYMAK

ILETISIM KURMAK

ALTERNATIF AKIMDEVRE BAGLANTILARINI YAPMAK

SAYISAL DEVRELERI KURMAK

TRAFO VE DOGRU AKIM ELEKTRIK MAKINALARININ KURULUMUNU YAPMAK
BILGISAYAR DESTEKLI TASARIM YAPMAK

MESLEKI TEKNIK YONTEMLERI UYGULAMAK

ALTERNATIF AKIM ELEKTRIK MAKINALARININ KURULUMUNU YAPMAK

OZEL ELEKTRIK TESISATLARI YAPMAK

KUMANDA SISTEMLERININ KURULUMUNU YAPMAK

BILGISAYAR DESTEKLI ELEKTRIK SEMASI GiZMEK

GUG ELEKTRONIGI DEVRELERI KURMAK

SISTEM ANALIZI VE URUN TASARIMI YAPMAK

BILISIM OLANAKLARINI KULLANARAK KENDINi GELISTIRMEK

BILGISAYAR DESTEKLI ELEKTRIK PROJESI CIZMEK

ELEKTRIK ENERJiI URETIM SISTEMLERININ ANALIZINI VE ARIZALARINI YAPMAK
DOGRU VE ALTERNATIF AKIM MOTORLARININ SARIMINI YAPMAK

ELEKTRIK ENERJISI ILETIM VE DAGITIMINDA KULLANILAN SISTEMLERI TANIMAK VE ARIZALARINI GIDERMEK
Kariyer planlamasinin yontem ve tekniklerini kullanmak ve karakter 6zelliklerinin meslek secimine etkilerini tartismak.
Kendi meslek alaninda kariyer planlamasini yapabilmek.

Madde kullanimi ve bagimlilik sorunu ve dnleme yontemleri hakkinda bilgi sahibi olmak.

Program ve Ogrenme Giktilan iliskisi 1:Cok Diisiik, 2:Dlistik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek

PC1
PC3
PC4
PC7
PC12
PC14
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