AYDIN ADNAN MENDERES UNIVERSITESI
DERS BILGI FORMU

Dersin Adi Proses Olgiimleri

Ders Kodu MTR222 Ders Diizeyi Onlisans

AKTS Kredi 3 is Yikii 72 (Saat) Teori 2 Uygulama 1 Laboratuvar 0

Dersin Amaci Bilimsel bir arastirmanin gerceklestiriimesinde izlenecek yollari, veri toplama yéntem ve tekniklerini ve
arastirma yayimlama siirecini kavramak.

Ozet Igerigi Bilim ve temel kavramlar (olgu, bilgi, mutlak, dogru, yanlis, evrensel bilgi v.b.). Bilim tarihine iliskin temel

bilgiler, bilimsel arastirmanin yapisi, bilimsel yontemler ve bu yontemlere iligkin farkli gérisler, problem,
arastirma modeli, evren ve drneklem, verilerin toplanmasi ve veri toplama yéntemleri (nicel ve nitel veri
toplama teknikleri) , verilerin kaydedilmesi, analizi, yorumlanmasi ve raporlastiriimasi.

Staj Durum Yok
Ogretim Yoéntemleri Anlatim (Takrir), Gosterip Yaptirma
Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 40
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 70

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Dersnotu

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Enstriiman, algilayici, 6lgme, siire¢ ve sireg kontroliin tanimi. Enstrimantasyon temel uygulama
alanlari.
2 Teorik Kapali bir kontrol dénglistindeki temel elemanlar ve 6lgmenin éneminin vurgulanmasi.
Teorik Ag-kapa ve PID kontrol ile ilgili temel bilgiler. Dijital kontrol aygiti ile deneysel PID kontrol yéntemi
uygulamasi
Teorik Konumun algilanmasinda kullanilan algilayicilarin galisma ilkeleri ve teknik 6zellikleri.
3 Teorik Yerdegistirmenin algilanmasinda kullanilan potansiyometrik, enduktif ve LVDT tipi transdiiserler
ile enkoderlerin ¢calisma ilkeleri ve karsilastirmali incelenmesi.
6 Teorik Basing ile ilgili temel kavramlar. Gésterge ve vakum basinci élglimiinde kullanilan manometreler.
Teorik Elastik basing transdiiserlerinden koriik, diyafram ve Bourdon tipinun ¢alisma ilkeleri, kullanim
alanlari ve teknik 6zellliklerinin incelenmesi.
8 Teorik Elastik basing transdiiserlerinden koriik, diyafram ve Bourdon tiiplinin ¢alisma ilkeleri, kullanim
alanlari ve teknik 6zellliklerinin incelenmesi.
9 Teorik Elastik basing transdiiserlerinden elektriksel ¢ikis elde edilmesi igin yerdegistirme transduiserleri
ve gerilme gostergelerinin kullaniimasi ve sinyal uygunlastirma yéntemleri.
10 Teorik Piezodirengsel ve piezoelektriksel basing transmiterleri calisma ilkeleri ve endustride kullanim
alanlari.
11 Teorik Vakum basincinin basing araliklarina gére siniflandiriimasi ve bu basing araliklarinda kullanilan
vakum Olgme yontemlerinin calisma ilkeleri.
12 Teorik Gerilme gostergeleri ile ilgili tanimlar, gerilme gostergesi c¢esitleri ve dlgme devreleri.
13 Teorik Acisal hizin élgiimesinde kullanilan a.c., d.c. , degisken reluktansli ve optik takometrelerin
calismasi ve teknik 6zellikleri
14 Teorik ivme &lgiimii ile ilgili temel kavramlar ve pratik ivmedlgerlerin calisma ilkeleri
15 Teorik Titresimin 6lgulmesinde kullanilan yontemler ve uygulama alanlarinin incelenmesi.

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Cergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirhk Etkinlik Stresi Toplam g YUk
Kuramsal Ders 14 1 2 42
Uygulamali Ders 14 1 1 28
Ara Sinav 1 0 1 1
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Dénem Sonu Sinavi 1 0 1 1
Toplam Is Yiiki (Saat) 72
Yuvarla [Toplam is Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 3

*25 saatlik is yiikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1 Endustride kullanilan élgme temel kavramlarini ve sireg kontrol temel kavramlarini ifade edebilme
Dijital kontrol aygitini kullanabilme ve PID parametrelerini ayarlayabilme
onum algilayicilarini ve gesitlerini taniyabilme
Basin¢ ve vakum oélcimleri; basing 6lcum cihazlarini taniyabilme, kullanabilme ve ayarlarini yapabilme
Gerilme gostergesini taniyabilme, yuk hiicresi ile agirlik, kuvvet ve basing dlgebilme
Hiz, ivme ve titresim dlgumleri ve 6lgim cihazlarini taniyabilme
Enstriimanlar ile ilgili teknik verileri ¢ézimleyebilme ve slrece uygulayabilme
Takim iginde uyumlu galisarak enstriimanlari kullanabilme, ayarlarini yapabilme ve deney raporlari hazirlayabilme
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Program Ciktilari (Mekatronik Programi)
1 MESLEKI YABANCI DiL KULLANMAK
MEKATRONIGIN TEMELLERINI KULLANMAK
TEKNIK VE MESLEK RESIM CiZMEK
TEMEL MEKANIK ISLEMLER YAPMAK
MALZEME SECMEK
MEKANIZMALAR YAPMAK
HIDROLIK PNOMATIK SISTEMLERIN KURULUMUNU YAPMAK
BILGISAYAR DESTEKLI MEKANIK TASARIM YAPMAK
ESNEK URETIM SISTEMLERINI KULLANMAK
BILGISAYAR DESTEKLI TAKIM TEZGAHLARINI KULLANMAK
ELEKTRIK VE ELEKTRONIK OLCME YAPMAK
ELEKTRIK ELEKTRONIK DEVRELERIN KURULUMUNU YAPMAK
SAYISAL DEVRELER KURMAK
BILGISAYAR DESTEKLI ELEKTRONIK DEVRE TASARIMI YAPMAK
ELEKTRIK MOTORLARININ KURULUMUNU YAPMAK
MIKRODENETLEYICi DEVRELERINI KURMAK
KONTROL SISTEMLERI KURMAK
KONTROL SISTEMLERINI HABERLESTIRMEK
ENDUSTRIYEL ROBOT PROGRAMLAMA VE BAKIMINI YAPMAK
BILGISAYAR PROGRAMI YAZMAK
Kariyer planlamasinin yontem ve tekniklerini kullanmak ve karakter 6zelliklerinin meslek segimine etkilerini tartismak.
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Kendi meslek alaninda kariyer planlamasini yapabilmek.

Program ve Ogrenme Giktilan iliskisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
OC1 0G2 OC3 0¢c4 OG5 0OCe OC¢7 OCs8

PC11 5 5 5 5 5 5 5 5

PC12 5 5 5 5 5 5 5 5
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