AYDIN ADNAN MENDERES UNIVERSITESI
DERS BILGI FORMU

Dersin Adi Mekanizma Teknigi

Ders Kodu MTR221 Ders Dizeyi Onlisans

AKTS Kredi 3 Is YUkl 74 (Saat)  Teori 2 Uygulama 0 Laboratuvar 0

Dersin Amaci Dersin amaci; 6grencilere meslek yasamlarinda ihtiyag duyacaklari mekanizma teknigi ile ilgili bilgi ve becerileri
kazandirmaktir.

Ozet Igerigi Mekanizmalarin siniflandiriimasi ve mekanizma tipleri, Kol mekanizmalari, Biyel krank mekanizmalari, Kam
mekanizmalari

Staj Durum Yok

Ogretim Yéntemleri Anlatim (Takrir), Problem C6zme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lar)

Olgme ve Degerlendirme Araglar

Arac Adet Oran (%)
Derse Katilim (Performans) 10 5
Kisa Sinav (Quiz) 1 5
Ara Sinav (Vize) 1 30
Dénem Sonu Sinavi (Final) 1 60

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar

1 ders notu

Hafta Haftalara Gére Ders Konulari ve Ogretim Yontemleri

1 Teorik Dersin tanimi ve ders hakkinda genel bilgiler
2 Teorik Mekanizmalarin siniflandiriimasi ve mekanizma tipleri
3 Teorik Mekanizmalarda kinematik zincirler

4 Teorik Mekanizmalarin serbestlik dereceleri

5 Teorik Bir noktanin ve bir cismin kinematigi

6 Teorik Mekanizmalarda hiz ve ivme analizi

7 Teorik Mekanizmalarda hiz ve ivme analizi

8 Teorik Ani ddnme merkezlerinin bulunmasi

9 Teorik Ani dénme merkezlerinin bulunmasi

10 Teorik Kol mekanizmalari

11 Teorik Kol mekanizmalarinin olugturulmasi

12 Teorik Biyel krank mekanizmalari

13 Teorik Biyel krank mekanizmalarinin olusturulmasi
14 Teorik Kam mekanizmalari

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Suresi Toplam s Yiki
Kuramsal Ders 14 1 2 42
Bireysel Calisma 5 1 1 10
Ara Sinav 1 10 1 11
Doénem Sonu Sinavi 1 10 1 11
Toplam [s Yiiki (Saat) 74
Yuvarla [Toplam Is Yiikii (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 3

*25 saatlik is yiikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.
Dersin Ogrenme Giktilari

1 Mekanizmalar ile ilgili temel ilkeleri kavrayabilme

2 Mekanizmalarin tiplerini ve 6zelliklerini taniyabilme
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3 Mekanizmalarin yapi elemanlarini ve 6zelliklerini kavrayabilme.
4 Mekanizmalarin sentez ve analizini yapabilme

5  Mekanizmalar ile ilgili problemleri ¢cdzebilme ve uygun mekanizma segimi yapabilme.

Program Ciktilari (Mekatronik Programi)
1 MESLEKI YABANCI DIL KULLANMAK

2 MEKATRONIGIN TEMELLERINI KULLANMAK

3 TEKNIK VE MESLEK RESIM CiZMEK

4  TEMEL MEKANIK ISLEMLER YAPMAK

5 MALZEME SECMEK

6  MEKANIZMALAR YAPMAK

7  HIDROLIK PNOMATIK SISTEMLERIN KURULUMUNU YAPMAK

8  BILGISAYAR DESTEKLI MEKANIK TASARIM YAPMAK

9  ESNEK URETIM SISTEMLERINI KULLANMAK

10 BILGISAYAR DESTEKLI TAKIM TEZGAHLARINI KULLANMAK

11 ELEKTRIK VE ELEKTRONIK OLGME YAPMAK

12 ELEKTRIK ELEKTRONIK DEVRELERIN KURULUMUNU YAPMAK
13  SAYISAL DEVRELER KURMAK

14 BILGISAYAR DESTEKLI ELEKTRONIK DEVRE TASARIMI YAPMAK
15 ELEKTRIK MOTORLARININ KURULUMUNU YAPMAK

16 MIKRODENETLEYIiCi DEVRELERINi KURMAK

17 KONTROL SISTEMLERI KURMAK

18 KONTROL SISTEMLERINI HABERLESTIRMEK

19 ENDUSTRIYEL ROBOT PROGRAMLAMA VE BAKIMINI YAPMAK
20 BILGISAYAR PROGRAMI YAZMAK

21  Kariyer planlamasinin yéntem ve tekniklerini kullanmak ve karakter 6zelliklerinin meslek segimine etkilerini tartismak.
22 Kendi meslek alaninda kariyer planlamasini yapabilmek.

Program ve Ogrenme Giktilan lligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
Oc1  0OG2 O6¢3 0Oc4  0O¢5
PC6 5 5 5 5 5
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