AYDIN ADNAN MENDERES UNIVERSITESI
DERS BILGI FORMU

Dersin Adi Elektrik Makineleri ve Kumanda

Ders Kodu MTR110 Ders Diizeyi Onlisans

AKTS Kredi 4 is Yikii 98 (Saat) Teori 3 Uygulama 1 Laboratuvar 0

Dersin Amaci Bu ders ile 6grenci, elektrik makinalarini tanimasi, kumanda elemanlarinin montajini ve kumanda devre
elemanlari

kullanilarak bir fazli ve ¢ fazli asenkron motorlari galistirma, devir yéni degistirme, frenleme
islemlerini anlamasi amacglanmaktadir.

Ozet igerigi ac ve dc elektrik elektrik makinalarinin calisma prensipleri, bir fazl ve ¢ fazli motorlarin ¢alismasinda
kullanilan tim kumanda ve gui¢ sistemleri ve bu sistemlerde kullanilan elemanlarin galisma prensipleri

Staj Durum Yok
Ogretim Yoéntemleri Anlatim (Takrir)
Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 40
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 70

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Dersnotu

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik ac makinalar
2 Teorik dc makinalar
3 Teorik Kumanda Elemanlari Koruma Roéleleri
4 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlari Kesik ve Siirekli Calistirma
5 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlari iki Farkli Yerden (Uzaktan) Calistirma
6 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yonii Degistirme
7 Teorik Ug Fazl Asenkron Motorlara Direngle Yol Verme Rotoru Sargili Asenkron Motorlara Yol Verme
8 Ara Sinav (Vize) Ara sinav
9 Teorik Ug Fazli Asenkron Motorlara Reaktansla ve Oto Trafosuyla Yol Verme Ug Fazli Asenkron
Motorlarda Frenleme
10 Teorik Ug Fazl Asenkron Motorlara Yildiz Uggen Yol Verme Cift devirli motorlarda kumanda
11 Teorik Bir Fazli Asenkron Motor Kumanda Devreleri
12 Teorik Bir Fazli Asenkron Motorlarda Devir Yoni Degistirme
13 Teorik Dogru akim motorlarina yol verme
14 Teorik dogru akim motorlarinda devir yoni degistirme
15 Donem S_onu Sinavi final sinavi
(Final)

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Cergevesinde s Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlk Etkinlik Sdresi Toplam s Yiikii
Kuramsal Ders 13 0 3 39
Uygulamali Ders 13 0 1 13
Bireysel Calisma 8 0 3 24
Ara Sinav 1 10 1 11
Ddnem Sonu Sinavi 1 10 1 11
Toplam Is Yiiki (Saat) 98
Yuvarla [Toplam is Yiikii (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 4

*25 saatlik is yiikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.
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Dersin Ogrenme Giktilari
1 ac ve dc elektrik makinalarini tanima
Ug fazl asenkron motorlari kesik ve siirekli galigmasini agiklayabilme.
Ug fazli asenkron motorlarda devir yonii degistirmek igin gerekli kumanda devresini kurabilme.
Ug fazli asenkron motorlara direngle yol verme devresini anlatabilme.
Ug fazli asenkron motorlara reaktansla ve oto trafosuyla yol verme islemini yapabilme.
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Bir fazli asenkron motorlarda devir yonu degistirme islemini agiklayabilme.

Program Ciktilari (Mekatronik Programi)
1 MESLEKI YABANCI DIiL KULLANMAK
MEKATRONIGIN TEMELLERINI KULLANMAK
TEKNIK VE MESLEK RESIM CiZMEK
TEMEL MEKANIK ISLEMLER YAPMAK
MALZEME SECMEK
MEKANIZMALAR YAPMAK
HIDROLIK PNOMATIK SISTEMLERIN KURULUMUNU YAPMAK
BILGISAYAR DESTEKLI MEKANIK TASARIM YAPMAK
ESNEK URETIM SISTEMLERINI KULLANMAK
BILGISAYAR DESTEKLI TAKIM TEZGAHLARINI KULLANMAK
ELEKTRIK VE ELEKTRONIK OLCME YAPMAK
ELEKTRIK ELEKTRONIK DEVRELERIN KURULUMUNU YAPMAK
SAYISAL DEVRELER KURMAK
BILGISAYAR DESTEKLI ELEKTRONIK DEVRE TASARIMI YAPMAK
ELEKTRIK MOTORLARININ KURULUMUNU YAPMAK
MIKRODENETLEYICi DEVRELERINI KURMAK
KONTROL SISTEMLERI KURMAK
KONTROL SISTEMLERINI HABERLESTIRMEK
ENDUSTRIYEL ROBOT PROGRAMLAMA VE BAKIMINI YAPMAK
BILGISAYAR PROGRAMI YAZMAK
Kariyer planlamasinin yéntem ve tekniklerini kullanmak ve karakter 6zelliklerinin meslek segimine etkilerini tartismak.
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Kendi meslek alaninda kariyer planlamasini yapabilmek.

Program ve Ogrenme Giktilari iligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
0C1 0G2 OC3 0¢4 OG5 OC6

PGC12 5 5 5 5 5 5

PC15 5 5 5 5 5 5

PC17 3 4 3 4 3 4
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