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Dersin Adi Tarimda Otomasyon

Ders Kodu ZTM601 Ders Duzeyi Doktora

AKTS Kredi 7 is Yikii 175 (Saat) Teori 3 Uygulama 0 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Ogrencilerin tarimda otomasyona yénelik galismalarinda intiyag duyulan biyukliklerin dlgiilmesindeki

yontemlerini 6grenmelerini, ayrica bu yontemlerde kullanilan aygitlar taniyarak kullanabilmelerini
saglamak, otomatik kontrol devreleri, cihazlari, islem sirasinda kullanilan kontrol degiskenleri ve
bilesenleri, kontrol tipleri, digme ve son kontrol, kullanilan elemanlarinin 6zellikleri ve birimler, statik ve
dinamik galisma karakteristikleri, tarim teknigi icinde; sera, gida teknolojisi, hayvansal tretim,depolama
vb.. uygulamalara iligkin érnekler incelenecektir.

Ozet icerigi The evaluation of the size by the unit in measuring technique *The errors and causes in the measurement
systems, evaluation of measuring results, measuring systems and the foundation of a dynamic
measurement system «Functions of measurement systems and their usage (strain gauges, recorders and
other data collection and evaluation system) *Sensors, sensing range and sensitivity. *The basic
converter applications. <Different sensors and applications «(Temperature, pressure, size, flow, light,
radiation, motion and vibration, torque, power, etc.). *The concept of automatic control, control systems
and types. *Basic concepts, definitions and application fields and structure of control systems. *The
operation type of industrial control systems and behaviors of the systems. *Examples of automatic control
applications in agriculture (greenhouses, food technology, animal production, storage, irrigation)

Staj Durum Yok
Ogretim Yoéntemleri Anlatim (Takrir), Gosterip Yaptirma
Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arac Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 40
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 60

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Yiksel, I. (1997). Otomatik Kontrol Sistem Dinamigi ve Denetim Sistemleri. Uludag Universitesi, Bursa

Hafta Haftalara Gére Ders Konulari
1 Teorik Dersin tanitimi, konularin, faaliyetlerin, degerlendirme yontemlerinin ve isleyisin agiklanmasi

2 Teorik Olgme tekniginde boyutlarin birimlerle degerlendirimesi, hata oranlarinin saptanmasi ve 6élgme
sistematiginin kurulmasi, Sl birim sistemleri ve uygulamalari,

3 Teorik Olgme sistemlerinde hatalar ve nedenleri, lgme sonuglarinin degerlendiriimesi, 6lgme sistemleri
ve dinamik élgme sistemlerinin temeli

4 Teorik Grafiksel egri uyumu, temel elektriksel 6lgmeler ve duyarli elemanlar

5 Teorik Olgme sistemlerinin fonksiyonlari ve kullanimi (strain gauge, recorder ve diger data toplama
degerlendirme sistemleri)

6 Teorik Algilayicilar, algilama araliklari ve duyarlilik
Ara Sinav (Vize) Ara Sinav
7 Teorik Dénastirtculere iliskin temel uygulamalar

9 Teorik Farkli algilayicilar ve uygulamalari (basing, sicaklik, isi, boyut, akis, 1sik, 1sinim, hareket ve
titresim, tork, giic vb.)

10 Teorik Otomatik kontrol kavrami, kontrol sistemleri ve tirleri
11 Teorik Temel kavramlar ve tanimlar ile kontrol sistemlerinin yapisi ve kullanim alanlari
Aydin Adnan Menderes Universitesi E-Universite Otomasyonu (izerinden alinmistir. Rapor tarihi: 29.03.2024 1/2



12 Teorik Sistemlerin davranis bigimleri ve endustriyel kontrol sistemlerinin calismasi

13 Teorik Tarim teknigi icinde otomatik kontrol uygulamalarina iliskin érnekler (sera, gida teknolojisi)
14 Dénem Sonu Sinavi  final sinavi
(Final)

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde s Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiiki
Kuramsal Ders 14 5 3 112
Odev 5 5 50
Ara Sinav 5 3 8
Dénem Sonu Sinavi 3 2 5
Toplam Is Yiikii (Saat) 175
Yuvarla [Toplam s Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 7

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1  Farkh tip 6lgiim aletlerini taniyabilme ve kullanim alanina uygun 6lgim aletini secebilme.
Mekanik ve elektriksel kontrol sistemlerinin turlerini kavrayabilme.
Doénusturuculere iliskin temel uygulamalar
Farkli algilayicilar ve uygulamalari (basing, sicaklik, isi, boyut, akis, 1sik, 1Isinim, hareket ve titresim, tork, gli¢ vb.)
Tarim teknigi icinde otomatik kontrol uygulamalarina iliskin érnekler (sera, gida teknolojisi)
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Program Ciktilari (Tarim Makineleri Doktora Programi)
1 Tarim Makinalari alanindaki problemleri tanimlama, formiile etme ve ¢gdzme becerisi
Modern miihendislik arag ve tekniklerini kullanma yetenegi
Bilim ve teknolojilerdeki gelismeleri izleyerek edinilen bilgileri akademik yasam ve uygulamada kullanabilme becerisi

Tarim teknolojisi ile toprak, bitki ve hayvan arasindaki etkilesimi kavrayarak ve aralarindaki iliskiyi cok yonltu degerlendirebilme
becerisi

Meslekte profesyonellik ve etik sorumluluk bilinci

Disiplin i¢i ve ¢ok disiplinli takimlarda galisma becerisi

Etkin iletisim kurma becerisi

Bilgiye erisme amagli kaynak arastirmasi yapabilme ve veri tabanlariyla diger kaynaklari kullanabilme becerisi
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Deney tasarimlari yapma ile deney sonuglarini analiz etme ve yorumlama becerisi
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Guincel mesleki sorunlar ve olaylari bilme, saptama ve yorumlama becerisi
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Muhendislik ¢ézimlerinin ve uygulamalarinin evrensel ve toplumsal boyutlardaki etkilerinin bilincine varabilme
Bilim ve teknolojinin gereklerine uygun, bilimsel bilgiyi yaratici bigcimde kullanabilme becerisi

[EEY
N

Program ve Ogrenme Giktilari iligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek

0¢1  0O¢3
PC2 4 5
PC4 5
PC5 4
PC8 5
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