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Dersin Adi Robotik

Ders Kodu MMES512 Ders Duzeyi Yuksek Lisans

AKTS Kredi 8 is Yikii 195 (Saat) Teori 3 Uygulama 0 Laboratuvar 0

Dersin Amaci Bu dersin amaci Robot teknolojisi ve Robot dizayni esaslarini 6gretmektir.

Ozet igerigi Girig, Robotlarin siniflandiriimasi, Robot kolu kinematigi ve dinamigi, Y6riinge planlama, Robot kontrolu,
Sensorler, Robot programlama dilleri.

Staj Durum Yok

Ogretim Ydéntemleri Anlatim (Takrir), Tartisma, Proje Tabanli Ogrenme, Bireysel Calisma, Problem Cézme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lari) Dr. Ogr. Uyesi Turgay ERAY

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arac Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 15
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 60
Kisa Sinav (Quiz) 4 15
Odev 5 5
Dénem Odevi 1 5

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
Reza N. Jazar, “Theory of Applied Robotics: Kinematics, Dynamics, and Control” Springer; 2nd ed. edition (July 1, 2010) ISBN-

L 10: 1441917497 ISBN-13: 978-1441917492.

> David Cook, “Robot Building for Beginners (Technology in Action)” Apress; 2nd edition (January 6, 2010), ISBN-10:
1430227486 ISBN-13: 978-1430227489.

3 Maja J. Matari, “The Robotics Primer (Intelligent Robotics and Autonomous Agents)” The MIT Press (September 30, 2007)

ISBN-10: 026263354X ISBN-13: 978-0262633543.

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Robotik ve robot manipulatérleri

2 Teorik Rotasyon matrisleri

3 Teorik Homojen donustumler

4 Teorik Direkt ve ters kinematik

5 Teorik Direkt ve ters kinematik

6 Teorik Jacobian matrisi

7 Teorik Hiz ve ivme analizleri

8 Ara Sinav (Vize) Ara Sinav

9 Teorik Newton-Eulerformiilasyonunu ile dinamik kuvvet analizi
10 Teorik Hareket denklemleri

11 Teorik Hareket denklemleri

12 Teorik Yoriinge planlama

13 Teorik Bagimsiz eklem kontroli

14 Teorik Uysal hareket kontroll

15 Teorik Pozisyon ve kuvvet geribildirimleri ile hibrit kontroll
16 Donem Sonu Sinavi

(Final) Yariyil Sonu Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Cergevesinde s Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlk Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiki
Kuramsal Ders 16 2 4 96
Odev 5 0 3 15
Dénem Odevi 1 15 10 25
Kisa Sinav 4 4 1 20
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Ara Sinav 1 15 2 17

Dénem Sonu Sinavi 1 20 2 22
Toplam Is Yiiki (Saat) 195
Yuvarla [Toplam is Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 8

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1 Robot bilimi hakkinda temel bilgileri agiklayabilir
Robot kinematigini yorumlayabilir
Robot dinamigini yorumlayabilir
Robot yérungesi olugturabilir
Robot kontrolini yorumlayabilir
Robot kontrol algoritmalarini karsilastirabilir

~N o o~ WwDN

Robot sensorlerini siniflandirabilir

Program Giktilari (Makine Miihendisligi Tezsiz Yiiksek Lisans (I0) Programi)
Muhendislik alaninda bilimsel arastirma yaparak bilgiye geniglemesine ve derinlemesine ulasabilme, bilgiyi degerlendirme,

1 yorumlama ve uygulama becerisi

5 Sinirli ya da eksik verileri kullanarak bilimsel yontemlerle bilgiyi tamamlayabilme ve uygulama becerisi; degisik disiplinlere ait
bilgileri butlinlestirebilme becerisi

3 Mihendislik problemlerini kurgulayabilme, ¢bzmek igin yontem gelistirme ve ¢dziimlerde yenilikgi yontemler uygulama becerisi

4 Yeni ve orijinal fikir ve yontemler gelistirme becerisi; sistem, parga veya siire¢ tasarimlarinda yenilikgi gbztimler gelistirebilme
becerisi

5 Mihendislikte uygulanan modern teknik ve yontemler ile bunlarin sinirlari hakkinda kapsamli bilgi

6 Analitik, modelleme ve deneysel esasli arastirmalari tasarlama ve uygulama becerisi; bu siregte karsilasilan karmasik
durumlari analiz etme ve yorumlama becerisi

7  Gereksinim duyulan bilgi ve verileri tanimlama, bunlara ulagsma ve degerlendirmede ileri diizeyde beceri

8  Cok disiplinli takimlarda liderlik yapma, karmasik durumlarda ¢6zim yaklagimlari gelistirebilme ve sorumluluk alma becerisi

9 Calismalarinin slireg¢ ve sonuglarini, o alandaki veya disindaki ulusal ve uluslararasi ortamlarda sistematik ve agik bir sekilde
yazili ya da s0zli olarak aktarabilme becerisi

10 Verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, duyurulmasi agamalarinda ve mesleki tim etkinliklerde toplumsal, bilimsel ve etik

degerleri gdzetme yeterliligi
11 Mesleginin yeni ve gelismekte olan uygulamalari hakkinda farkindalik; gerektiginde bunlari inceleme ve 6grenebilme becerisi
12 Muhendislik uygulamalarinin sosyal ve ¢evresel boyutlarini anlama ve sosyal cevreye uyum becerisi

Program ve Ogrenme Giktilari iligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
OC1 0G2 OC3 0¢4 OG5 0OC6 OC7

PC1 3 4 5 4 3 5 4
PC2 3 4 4 3 4 4 4
PC3 4 4 4 4 4 4 4
PC4 3 3 5 3 3 5 4
PC5 3 3 5 3 3 5 4
PC6 4 4 5 4 4 5 4
PC7 4 4 5 4 4 4 5
PC8 5 3 5 5 3 4 4
PC9 4 5 5 4 5 4 4
PC10 4 5 5 4 5 4 4
PC11 5 5 5 5 5 4 4
PC12 3 3 5 3 3 4 4
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