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Dersin Adi ileri Kontrol Sistem Tasarimi

Ders Kodu EEE522 Ders Duzeyi Yuksek Lisans

AKTS Kredi 8 is Yikii 200 (Saat) Teori 3 Uygulama 0 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Bu ders kontrol sistem tasarimi ile ilgili metotlari tanitmayi amacglamaktadir.

Ozet igerigi Klasik kontrol tasarim metotlari, PID kontrolorler. PID kontrolor tasarim metotlari, ileri faz, geri faz ve ileri-

geri faz kontrolorler, geri faz ve ileri faz kontrol6rlerinin tasarimi, kesirli dereceli sistemler ve kontrolérler,
P, PI, PD ve PID kontrolor tasarimi

Staj Durum Yok

Ogretim Yoéntemleri Anlatim (Takrir), Gosterip Yaptirma, Tartisma, Ornek Olay, Proje Tabanli Ogrenme, Bireysel Calisma,
Problem C6zme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lari) Dog. Dr. Miinevver Mine OZYETKIN

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arac Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 30
Ddnem Sonu Sinavi (Final) 1 30
Odev 4 20
Proje 1 20

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Automatic Control Systems, Farid Golnaraghi, Benjamin C. Kuo, John Wiley&Sons.
2 PID Controllers: Theory, Design and Tuning, K.J. Astrém, T. Hagglund, Instrument Society of America.
3 Fractional Order Motion Controls, Ying Luo, YangQuan Chen, 2013, John Wiley&Sons

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Tasarim ozellikleri

2 Teorik Kontrolor konfiglirasyonlari

3 Teorik Tasarimin temel prensipleri

4 Teorik PD kontrolérle tasarim, Pl kontrolérle tasarim
5 Teorik PID kontrolorle tasarim

6 Teorik ileri faz kontroldrle tasarim, Geri faz kontrolorle tasarim, lleri faz-geri faz kontrolérle tasarim
7 Teorik Kesirli dereceli sistemler

8 Ara Sinav (Vize) Arasinav

9 Teorik Kesirli dereceli kontrolorler

10 Teorik Dayanikli kontrol sistemleri tasarimi

11 Teorik Dayanikli kontrol sistemleri tasarimi

12 Teorik Kontrolor tasarimi (P, Pl, PD, PID kontrol)
13 Teorik Kontrolor tasarimi (P, Pl, PD, PID kontrol)
14 Teorik Problem ¢ézimlemeleri

15 Teorik Final Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiiki
Kuramsal Ders 14 4 3 98

Odev 4 10 3 52

Proje 1 11 3 14

Ara Sinav 1 15 3 18
Of0
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Dénem Sonu Sinavi 1 15 3 18
Toplam Is Yiiki (Saat) 200
Yuvarla [Toplam is Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 8
*25 saatlik is yiikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
1 Kontrol sistem tasariminin temel prensiplerini 6grenmek
Kontrol sistem tasarim yontemlerini 6grenmek
Dayanikli sistem tasarimini 6grenmek
Kesirli dereceli kontrol sistemlerinin analiz ve tasarimini 6grenmek

a ~ 0N

Kontroldr tasarim yetenegdi kazanmak

Program Ciktilan (Elektrik - Elektronik Miihendisligi Yiiksek Lisans Programi)
Elektrik-Elektronik Mihendisligi alaninda bilgilerini uzmanlk diizeyinde gelistirebilme ve bu bilgileri kullanarak sorunlari

1 o :
¢6zimleyebilme

> Elektrik-Elektronik Mihendisligi'nin iligkili oldugu disiplinler arasi etkilesimi kavrayabilme, edindigi bilgileri farkl disiplin
alanlarindan gelen bilgilerle buttnlestirerek yorumlayabilme ve yeni bilgiler Gretebilme

3 Elektrik-Elektronik Mihendisligi ile ilgili uzmanlik gerektiren sorunlarin ¢ézumu igin yeni yaklagimlar gelistirebilme, sorumluluk

alarak ¢d6zim Uretebilme ve uzmanlik gerektiren bir galismayi bagimsiz olarak yurttebilme
4 Elektrik-Elektronik MUhendisligi’'nde edindigi uzmanlik diizeyindeki bilgi ve becerileri elestirel bir yaklagsimla degerlendirebilme
Elektrik-Elektronik Mihendisligi'ndeki giincel gelismeleri ve kendi ¢calismalarini ulusal veya uluslararasi gruplara, yazili, s6zli

5 ve gorsel bicimde aktarabilme

6 Elektrik-Elektronik Miihendisligi ile ilgili verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, uygulanmasi ve duyurulmasi asamalarinda
toplumsal, bilimsel, kilttrel ve etik degerleri gézeterek denetleyebilme ve bu degerleri 6gretebilme.

7 Elektrik-Elektronik Mihendisligi ile ilgili konularda uygulama planlari gelistirebilme ve elde edilen sonuglari, kalite strecleri

cercevesinde degerlendirebilme

Program ve Ogrenme Giktilan iliskisi 1:Cok Diigiik, 2:Dustik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
Oc1 Oc2 O6¢3 0Oc4 Ocs

PC1 5 5 5 5 5
PG2 5 4 5 4 4
PC3 4 4 4 4 4
PC4 5 5 4 5 5
PC5 5 5 5 5 5
PC6 3 3 3 3 3
PC7 4 4 4 4 4
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