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Dersin Adi Matlab ile Modern Kontrol Analiz ve Tasarimi

Ders Kodu EEE524 Ders Duzeyi Yuksek Lisans

AKTS Kredi 8 is Yikii 200 (Saat) Teori 3 Uygulama 0 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Bu dersin amaci modern kontrol sistemlerinin MATLAB kullanarak analiz ve tasariminin yapilmasidir.
Ozet Igerigi MATLAB’a giris. Sistemlerin matematiksel modelleri. Kontrol sistemlerinin performans ve kararlilik analizi.

Zaman domeni analizi. Root locus metodu. Frekans cevabi metotlari. Frekans domeninde kararlihk
analizi. Kontrol sistem tasarimi. PID, Lag ve Lead kontrolérler. Durum uzay metotlari. Dayanikh kontrol

sistemleri ve SIMULINK uygulamalari.
Staj Durum Yok

Ogretim Ydéntemleri Anlatim (Takrir), Gésterip Yaptirma, Tartisma, Ornek Olay, Proje Tabanli Ogrenme, Bireysel Calisma,

Problem Cézme
Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 30
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 30
Odev 4 20
Proje 1 20

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Modern Control Engineering, Katsuhiko Ogata, Prentice Hall.
Modern Control Systems, Richard C. Dorf, Robert H. Bishop, Prentice Hall.
R. H. Bishop, Modern Control Systems Analysis and Design Using MATLAB, Addison-Wesley, 1997.
Ashish Tewari, Modern Control Design with MATLAB and SIMULINK, John Wiley, 2002
Analysis and Design of Control Systems using MATLAB; Rao V. Dukkipati.

a b~ 0N

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik MATLAB’a giris

2 Teorik Kontrol sistemlerinin matematiksel modelleri

3 Teorik Kontrol sistemlerinin performans ve kararlilik analizi
4 Teorik Zaman domeni 6zellikleri

5 Teorik Lineer sistemler

6 Teorik Root locus metodu

7 Teorik Frekans cevabi metotlari

8 Ara Sinav (Vize) Ara sinav

9 Teorik Frekans domeninde kararlilik analizi

10 Teorik Kontrol sistem tasarimi, PID, Lag ve Lead kontrolorler
11 Teorik PID, Lag ve Lead kontroldrler

12 Teorik Durum uzay metotlari

13 Teorik Dayanikli kontrol

14 Teorik SIMULINK uygulamalari ve durum galismalari

15 Teorik SIMULINK uygulamalari ve durum galigmalari

16 Dénem Sonu Sinavi

(Final) Final Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Cergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlik Etkinlik Siresi
Kuramsal Ders 14 4 3

Odev 4 10 3

Proje 1 11 3
545
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Toplam Is Yiiki
98
52
14
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Ara Sinav 1 15 3 18

Dénem Sonu Sinavi 1 15 3 18
Toplam Is Yiiki (Saat) 200
Yuvarla [Toplam is Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 8

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari

1 Matlabla kontrol sistemlerinin matematiksel modellenmesini 6grenmek
Matlabla kontrol sistemlerinin kararlilik ve performans analizini 6grenmek
Matlabla kontrol6r tasarimini 6grenmek
Matlabla durum uzay analizi ve tasarimini 6grenmek

a b~ 0N

Matlab kullanarak modern kontrol sistemlerinin analiz ve tasarimini 6grenmek

Program Ciktilan (Elektrik - Elektronik Miihendisligi Yiiksek Lisans Programi)
Elektrik-Elektronik Mihendisligi alaninda bilgilerini uzmanlik diizeyinde gelistirebilme ve bu bilgileri kullanarak sorunlari

1 o :
¢6zlmleyebilme

> Elektrik-Elektronik Mihendisligi'nin iligkili oldugu disiplinler arasi etkilesimi kavrayabilme, edindigi bilgileri farkl disiplin
alanlarindan gelen bilgilerle bittnlestirerek yorumlayabilme ve yeni bilgiler Gretebilme

3 Elektrik-Elektronik Mihendisligi ile ilgili uzmanlik gerektiren sorunlarin ¢éziimu igin yeni yaklagimlar gelistirebilme, sorumluluk

alarak ¢6zim Uretebilme ve uzmanlik gerektiren bir galismayi bagdimsiz olarak yurttebilme
4 Elektrik-Elektronik MUhendisligi’'nde edindigi uzmanlik diizeyindeki bilgi ve becerileri elestirel bir yaklagimla degerlendirebilme

Elektrik-Elektronik Mihendisligi'ndeki giincel gelismeleri ve kendi ¢calismalarini ulusal veya uluslararasi gruplara, yazili, szl
ve gorsel bicimde aktarabilme

6 Elektrik-Elektronik Mihendisligi ile ilgili verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, uygulanmasi ve duyurulmasi asamalarinda
toplumsal, bilimsel, kilturel ve etik degerleri gézeterek denetleyebilme ve bu degerleri 6gretebilme.

Elektrik-Elektronik Miihendisligi ile ilgili konularda uygulama planlari gelistirebilme ve elde edilen sonuglari, kalite strecleri
cercevesinde degerlendirebilme

Program ve Ogrenme Giktilan iliskisi 1:Cok Diigiik, 2:Dustik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
O0c1 06c2 0Oc¢3 0Oc4 OCs

PG1 3 4 4 4 4
PG2 4 4 4 4

PC3 3 3 3 3 4
PC4 4 4 4 3 4
PC5 3 3 3 4 4
PC6 3 4 4 3 4
PC7 4 3 4 4 4

=15

T3
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