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Dersin Adi ileri Sayisal Kontrol

Ders Kodu EEE526 Ders Duzeyi Yuksek Lisans

AKTS Kredi 8 is Yikii 200 (Saat) Teori 3 Uygulama 0 Laboratuvar 0
Dersin Amaci Bu dersin amaci ileri sayisal kontrol sistemlerinin analiz ve tasarim metotlarini tanitmaktir.

Ozet Igerigi Sayisal kontrol sistemlerin tanitilmasi, Z-dontsimu, Ayrik zamanh sistemlerin kararlihgi

Dijital kontrolor tasarimi, Durum uzayi ile tasarim, Polinomsal yaklasim ile tasarim, Quadratik optimal
kontrol sistemleri

Staj Durum Yok

Ogretim Ydéntemleri Anlatim (Takrir), Gésterip Yaptirma, Tartisma, Ornek Olay, Proje Tabanli Ogrenme, Bireysel Calisma,
Problem Cézme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 30
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 30
Odev 4 20
Proje 1 20

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar
1 Digital Control Systems, Benjamin C. Kuo, Oxford University Press.
Discrete Time Control Systems , Katsuhiko Ogata, Prentice Hall.
Digital Control System Analysis and Design, Charles L. Phillips, H. Troy Nagle, Prentice Hall.
Digital Control of Dynamic Systems,3rd edition, Gene F. Franklin, J. David Powell, Michael L. Workman, Prentice Hall.
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Digital Control Engineering Analysis and Design, M. Sam Fadali, Academic Press, 2009

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Z-déniisiimi, Fark denklemleri, Ornekleme ve Tutma, Darbe transfer fonksiyonu

2 Teorik Z-déniisiimi, Fark denklemleri, Ornekleme ve Tutma, Darbe transfer fonksiyonu

3 Teorik Ayrik zamanli sistemlerin kararlihgi, Jury test, Routh Hurwitz kriteri, Nyquist kriteri, Bode
diyagrami

4 Teorik Ayrik zamanli sistemlerin kararlihgi, Jury test, Routh Hurwitz kriteri, Nyquist kriteri, Bode
diyagrami

5 Teorik Dijital kontrol6r tasarimi, Geri-faz tasarimi, ileri faz tasarimi, PID tasarimi

Teorik Dijital kontrolér tasarimi, Geri-faz tasarimi, ileri faz tasarimi, PID tasarimi
7 Teorik Durum uzayi ile tasarim, Ayrik zamanli sistemlerin durum uzayi gésterimi, Durum uzayi

denklemlerinin ¢6zimu, Darbe transfer fonksiyonu matrisi
Ara Sinav (Vize) Arasinav

9 Teorik Durum uzayi ile tasarim, Ayrik zamanli sistemlerin durum uzayi gésterimi, Durum uzayi
denklemlerinin ¢ozimu, Darbe transfer fonksiyonu matrisi

10 Teorik Kontrol edilebilirlik, G6zlemlenebilirlik, Kutup yerlestirme ile tasarim

11 Teorik Kontrol edilebilirlik, Gézlemlenebilirlik, Kutup yerlestirme ile tasarim

12 Teorik Polinomsal yaklasim ile tasarim, Diophantine denklemi, Polynomial denklem yaklasimi ile
kontrolor tasarimi, model uyumlu kontroldr tasarimi

13 Teorik Polinomsal yaklasim ile tasarim, Diophantine denklemi, Polynomial denklem yaklasimi ile
kontrol6r tasarimi, model uyumlu kontrolér tasarimi

14 Teorik Quadratik optimal kontrol sistemleri, Quadratik optimal kontrol, Durum uzayi quadratik optimal
kontrol

15 Teorik Quadratik optimal kontrol sistemleri, Quadratik optimal kontrol, Durum uzayi quadratik optimal
kontrol
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16 Donem Sonu Sinavi

(Final) Final Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirhk Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiki

Kuramsal Ders 14 4 3 98

Odev 4 10 3 52

Proje 1 11 3 14

Ara Sinav 1 15 3 18

Donem Sonu Sinavi 1 15 3 18
Toplam Is Yiikii (Saat) 200

Yuvarla [Toplam s Yiiki (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 8

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari

1 Dijital kontrol sistemlerinin temel kavramlarini 6grenmek
Ayrik zamanli sistemlerin durum uzayi denklemlerini ¢dzmek
Sayisal kontrol sistemlerinin kararlilik analizini 6grenmek
Dijital kontrolor tasarimini 6grenmek
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Kuadratik optimal kontrol sistemlerini 6grenmek

Program Ciktilan (Elektrik - Elektronik Miihendisligi Yiiksek Lisans Programi)

1 Elektrik-Elektronik Miihendisligi alaninda bilgilerini uzmanlk diizeyinde gelistirebilme ve bu bilgileri kullanarak sorunlari
¢6zumleyebilme

2 Elektrik-Elektronik Mihendisligi'nin iligkili oldugu disiplinler arasi etkilesimi kavrayabilme, edindigi bilgileri farkh disiplin
alanlarindan gelen bilgilerle bitinlestirerek yorumlayabilme ve yeni bilgiler tretebilme

3 Elektrik-Elektronik Mihendisligi ile ilgili uzmanlik gerektiren sorunlarin ¢bziimu igin yeni yaklagimlar gelistirebilme, sorumluluk
alarak ¢6zim Uretebilme ve uzmanlik gerektiren bir calismayi bagimsiz olarak yiritebilme

4 Elektrik-Elektronik MUhendisligi’'nde edindigi uzmanlik diizeyindeki bilgi ve becerileri elestirel bir yaklasimla degerlendirebilme

5 Elektrik-Elektronik Muhendisligi'ndeki giincel gelismeleri ve kendi ¢calismalarini ulusal veya uluslararasi gruplara, yazili, sézli
ve gorsel bigimde aktarabilme

6 Elektrik-Elektronik Muhendisligi ile ilgili verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, uygulanmasi ve duyurulmasi agsamalarinda
toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerleri gozeterek denetleyebilme ve bu degerleri 6gretebilme.

7 Elektrik-Elektronik Muhendisligi ile ilgili konularda uygulama planlari gelistirebilme ve elde edilen sonugclari, kalite strecleri
cercevesinde degerlendirebilme

Program ve Ogrenme Ciktilan lligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek
O¢1 0G2 0O¢3 0O¢c4 0OCs5

PC1 4 4 4 4 4
PC2 4 4 4 4 4
PC3 4 4 4 4 4
PC4 4 4 4 4 3
PC5 4 4 4 4 4
PC6 4 4 4 4 5
PC7 4 4 4 4 4

Aydin Adnan Menderes Universitesi E-Universite Otomasyonu (izerinden alinmistir. Rapor tarihi: 16.04.2024 2/2




