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Dersin Adi Uygulamali Mekatronik Tasarimi

Ders Kodu ME423 Ders Duzeyi Lisans

AKTS Kredi 5 is Yikii 125 (Saat) Teori 2 Uygulama 1 Laboratuvar 0

Dersin Amaci Ders dgJrenciye; mekatronik problemlerini ¢gdzme konusunda bilgi ve yetenek kazandirir. Ogrenciler;
belirlenen konular hakkinda dizayn ve uygulama ve mekatronik ¢ézimler gelistireceklerdir.

Ozet Igerigi Mekatronik Sistemlere Girig, insan Makine Arayiizii, Mobil Robot, GPS Navigasyon, Kinematik, Gorintii
Isleme, MATLAB, MobotSim Simulasyonu, GPS Robot, Robot Mimarisi

Staj Durum Yok

Ogretim Yéntemleri Anlatim (Takrir), Tartisma, Ornek Olay, Problem Gézme

Dersi Veren Ogretim Elemani(lari)

Ders Kosullari
Yabanci Dil Yeterlik Kosulu Var

Olgme ve Degerlendirme Araglari

Arag Adet Oran (%)
Ara Sinav (Vize) 1 20
Donem Sonu Sinavi (Final) 1 70
Uygulama 1 20

Ders Kitabi / Onerilen Kaynaklar

Applied Mechatronics by A. Smaili and F. Mrad, Oxford University Press; 1 edition (April 20, 2007) 2. Mechatronic Systems
1 Design : Methods, Models, Concepts by Klaus Janschek, Springer (09 /2011 ) 3. Mechatronics : Principles and Applications
by Godfrey Onwubolu, Elsevier (05/2005)

2 Mechatronic Systems Design : Methods, Models, Concepts by Klaus Janschek, Springer (09 /2011)
3 Mechatronics : Principles and Applications by Godfrey Onwubolu, Elsevier (05 /2005)

Hafta Haftalara Gore Ders Konulari

1 Teorik Mekatronik sistemlere girig

2 Teorik insan makine arayiizii

3 Teorik Mobil Robot

4 Teorik GPS Navigasyon/ MATLAB Simulasyon

5 Uygulama Kinematik, MATLAB, MobotSim Simulasyon

6 Teorik GPS Robot

7 Ara Sinav (Vize) Ara Sinav (Vize)

8 Uygulama Flash LEDs, Cekis, Navigasyon, LCD, Pusula, Hareket, GPS Alici
9 Teorik Robot Mimarisi

10 Uygulama Glzergah planlama robot algoritmasi

11 Teorik Olasilik ve robot hareketi

12 Uygulama ROS temelleri, Git, ROS Paketleri, XY Actuator Tabla yapimi
13 Uygulama ROS temelleri, Git, ROS Paketleri, XY Actuator Tabla yapimi
14 Teorik CAN Bus Kontrolct Alan Networkd

15 Teorik Gorintl isleme

16 Donem Sonu Sinavi

(Final) Yariyil Sonu Sinavi

Dersin Ogrenme, Ogretme ve Degerlendirme Etkinlikleri Gergevesinde is Yiikii Hesabi (Ortalama Saat)

Etkinlik Adet On Hazirlk Etkinlik Siiresi Toplam Is Yiki
Kuramsal Ders 16 1 1 32
Uygulamali Ders 16 1 1 32
Odev 3 2 3 15

E5EE

Aydin Adnan Menderes Universitesi E-Universite Otomasyonu (izerinden alinmistir. Rapor tarihi: 25.04.2024 1/2



Uygulama Sinavi 2 2 3 10

Ara Sinav 1 1 15 16
Dénem Sonu Sinavi 1 0 20 20
Toplam Is Yiiki (Saat) 125

Yuvarla [Toplam is Yiikii (saat) / 25*] = AKTS Kredisi 5

*25 saatlik is ylikii 1 AKTS olarak kabul edilmektedir.

Dersin Ogrenme Giktilari
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Muhendislik alaninda bilimsel arastirma yaparak bilgiye genislemesine ve derinlemesine ulasabilme, bilgiyi degerlendirme,
yorumlama ve uygulama becerisi

Sinirl ya da eksik verileri kullanarak bilimsel yontemlerle bilgiyi tamamlayabilme ve uygulama becerisi; degisik disiplinlere ait
bilgileri bitlnlestirebilme becerisi

Muhendislik problemlerini kurgulayabilme, ¢6zmek igin yéntem gelistirme ve ¢éziimlerde yenilik¢i ydntemler uygulama becerisi

Yeni ve orijinal fikir ve yontemler gelistirme becerisi; sistem, parga veya sureg tasarimlarinda yenilik¢i gézimler gelistirebilme
becerisi

Muhendislikte uygulanan modern teknik ve yéntemler ile bunlarin sinirlari hakkinda kapsamli bilgi

Program Ciktilari (Makine Miihendisligi Programi)
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Muhendislik alaninda bilimsel arastirma yaparak bilgiye genislemesine ve derinlemesine ulasabilme, bilgiyi degerlendirme,
yorumlama ve uygulama becerisi

Sinirl ya da eksik verileri kullanarak bilimsel ydontemlerle bilgiyi tamamlayabilme ve uygulama becerisi; degisik disiplinlere ait
bilgileri butlinlestirebilme becerisi

Muhendislik problemlerini kurgulayabilme, ¢ézmek i¢in yontem gelistirme ve ¢ézimlerde yenilikgi ydntemler uygulama becerisi

Yeni ve orijinal fikir ve yontemler gelistirme becerisi; sistem, parga veya siire¢ tasarimlarinda yenilikgi gdztimler gelistirebilme
becerisi

Muhendislikte uygulanan modern teknik ve yontemler ile bunlarin sinirlari hakkinda kapsamli bilgi

Analitik, modelleme ve deneysel esasli arastirmalari tasarlama ve uygulama becerisi; bu siiregte karsilasilan karmasik
durumlari analiz etme ve yorumlama becerisi

Gereksinim duyulan bilgi ve verileri tanimlama, bunlara ulagsma ve degerlendirmede ileri diizeyde beceri
Cok disiplinli takimlarda liderlik yapma, karmasik durumlarda ¢éziim yaklagimlari gelistirebilme ve sorumluluk alma becerisi

Calismalarinin sireg ve sonuglarini, o alandaki veya disindaki ulusal ve uluslararasi ortamlarda sistematik ve agik bir sekilde
yazili ya da s0zli olarak aktarabilme becerisi

Verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, duyurulmasi agamalarinda ve mesleki tum etkinliklerde toplumsal, bilimsel ve etik
degerleri gdzetme yeterliligi

Mesleginin yeni ve gelismekte olan uygulamalari hakkinda farkindalik; gerektiginde bunlari inceleme ve 6grenebilme becerisi
Muhendislik uygulamalarinin sosyal ve ¢evresel boyutlarini anlama ve sosyal gevreye uyum becerisi

Program ve Ogrenme Giktilan lligkisi 1:Cok Diisiik, 2:Diisiik, 3:Orta, 4:Yiiksek, 5:Cok Yiiksek

OC1 OC2 OC3 OC4 OC5

PC1 5 4 4 5 5
PC2 4 3 4 5 4
PC3 3 3 3 5 3
PC4 5 3 5 4 3
PC5 4 4 4 3 3
PC6 4 3 3 3 5
PC7 5 4 5 3 4
PC8 4 3 5 5 4
PC9 3 4 5 5 5
PC10 5 5 4 4 5
PC11 4 5 3 5 5
PC12 5 4 5 5 5
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